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CAMARA MUNICIPAL DE CASIMIRO DE ABREU Para

(via WEB) CHEGAB - Chefia ...

CHEGAB - Chefia de Gabinete

Em 07/12/2022 as 14:04

CG - Oficio Camara

Oficio 483/2022: a aquiescéncia de Vossa Exceléncia, nos termos do art. 63 da Lei Organica Municipal, o Projeto de Lei encaminhado através da Mensagem
n°® 087/2022, aprovado por esta Casa Legislativa, que autoriza a Abertura de Crédito Adicional Especial com vista a atender a agdo no orgamento geral da

Secretaria Municipal de Obras, Habitagédo e Servigos Publicos.

Este documento foi assinado digitalmente.

Oficio_483_2022_Mensagem_087_2022.pdf (202,58 KB) 0 downloads

Arevisar

Transparéncia — Quem ja visualizou

CAMARA MUNICIPAL DE CASIMIRO DE ABREU IP 186.194.47.126 07/12/2022 as 14:04

07/12/2022 as 14:04 CAMARA MUNICIPAL DE CASIMIRO DE ABREU assinou digitalmente [Assinatura 1Doc] com o certificado CAMARA
MUNICIPAL DE CASIMIRO DE ABREU CNPJ 30.407.084/0001-43 conforme MP n° 2.200/2001

Enviado via e-mail em 07/12/2022 as 14:04

Situagéo atual: Novo
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