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Protocolo 9.219/2022
Situação em 22/12/2022 15:57: Novo | Código nº 212.616.717.353.956.928

CG - Ofício Câmara
Ofício 535/2022: à aquiescência de Vossa Excelência, nos termos do art. 63 da Lei Orgânica Municipal, o Projeto de Lei nº 049/2022, de autoria do subscritor
do presente, que denomina Rua Ozanir Nunes Tavares Marchon a atual Rua B, localizada no Complexo Empresarial de Casimiro de Abreu (CECAB), na Sede
do Município, aprovado por esta Casa Legislativa.
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