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CAMARA MUNICIPAL DE CASIMIRO DE ABREU Para

o WED)

CHEGAB - Chefia de Gabinete

Em 23/11/2023 as 10:23

CG - Oficio Camara

Oficio n°. 430/2023

Encaminhando a Indicagdo protocolada sob o n°. 1077/2023
Autoria do Vereador Leonardo da Rocha Izidoro

Aprovada

Este documento foi assinado digitalmente.

Indicacao_1077_2023.pdf (62,68 KB)
Arevisar

0 downloads

Oficio_430_2023.pdf (28,82 KB)

Arevisar

0 downloads

Transparéncia — Quem ja visualizou

CAMARA MUNICIPAL DE CASIMIRO DE ABREU 23/11/2023 as 10:25

23/11/2023 as 10:24 CAMARA MUNICIPAL DE CASIMIRO DE ABREU assinou digitalmente [Assinatura 1Doc] com o certificado CAMARA
MUNICIPAL DE CASIMIRO DE ABREU CNPJ 30.407.084/0001-43 conforme MP n° 2.200/2001

Enviado via e-mail em 23/11/2023 as 10:24

Situacao atual: Novo
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